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運動制御の変容

ロボットマニピュランダムを
用いた外乱下での腕運動実験

関係をモデル化

運動のコツを解明し，運動技能・意欲・健康の増進に貢献

[1]動力学的機序 [2]最適方略の推定

モーションキャプチャーと
床反力計を用いた運動実験

姿勢推定の結果

ヒト3D姿勢推定の流れ
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[3]運動の協調性
(Nakano et al., Sports Biomech, 2018) (Nakano et al., Hum Mov Sci, 2020) (Nakano et al., Hum Mov Sci, 2022)

(Nakano et al., Front Sports Act Living, 2020)
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